
Programowanie HV Dragonem

Na łamach EP opisano już urządzenie ulepszające Dragona, było to zabezpieczenie go 
przed uszkodzeniem przez napięcie +25/-20V. Urządzenie było opisane w EP 2/2017 oraz ulepszona
wersja w EP 8/2013. Dzięki wyposażeniu Dragona w przetwornicę wytwarzająca napięcie 
programujące 12V może on pracować w trybie programowania HV. Umożliwia to „ożywienie” 
układu „zablokowanego” przez złe ustawienie bitów konfiguracyjnych. Tryb ten jest także 
niezbędny aby zaprogramować procesor używający linii reset jako IO, np. program dla AVT5511 
USBTINY. Niestety, aby użyć trybu HV konieczne jest wykonanie wielu połączeń na polu 
prototypowym płytki Dragona. Opisane przejściówki rozwiązują ten problem.

Aby wygodnie używać trybu HV wykonano płytki przejściowe. Zaprojektowano je tak, aby 
bez ich wyciągania można używać interfejsu JTAG i SPI/DebugWire. Płytkę można wyposażyć w 
podstawkę ZIF lub precyzyjną. Podstawki ZIF mogą być wąski, szerokie lub uniwersalne. Jumper 
jest konieczny w trybie HV, ponieważ programator zawsze sprawdza obecność napięcia 
zasilającego system docelowy. Napięcie to jest używane jako zapięcie odniesienia portów IO 
interfejsu programatora. Gdy używamy programowania przez JTAG lub SPI/DW zworkę należy 
zdjąć. Poniżej schematy i rysunki płytek do programowania AtTiny 25/35/85 i Mega88/168/328.
Płytki można wykonać jako jednowarstwowe. W takiej sytuacji utrudnione jest wlutowanie złącz 
dla JTAG i SPI/DW. Należy je lutować na wysokości umożliwiającej dostęp grota. Łatwo się to robi
używając glodpinów. Idę takiego lutowania przedstawia rysunek:
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